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Stabilisateur caméra GoPro (1 axe)  

pour moto 
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D'une façon générale, une image paraît mieux équilibrée, plus stable si elle est placée en largeur car 
ce cadrage correspond à une vision humaine. 
En effet nos yeux balayent l'espace de gauche à droite, d'où cette impression. 
Il faut noter également que la prise en main des boîtiers des appareils est horizontale. 
 
Cadrage horizontal : 
On appelle le cadrage horizontal, le format « paysage ». Il est vrai qu'il convient tout à fait à la prise 
de vue d'une scène générale (paysage, groupe de personnes) et toutes les actions qui se déroulent 
sur la largeur (course auto ou moto sur circuit fermé par exemple). Toutefois, on constate que les 
images prises à partir d’une moto suiveuse (ou qui précède) le véhicule filmé (ou photographié) sont 
sensibles à l’inclinaison de celle-ci en virage. 
Pour répondre à cet inconvénient, notre système va compenser l’angle d’inclinaison et maintenir 
l’appareil de prises de vues horizontal. 
 

2. Énoncé global du besoin 
 

2.1 Mise en situation 
Pour réaliser des photos ou des vidéos sportives « parfaitement » horizontales, on se propose de 
développer un module de mise à l’horizontal automatique d’un appareil de prises de vues monté à 
l’arrière d’une moto. Il est défini par avance que l’appareil de prises de vues sera une caméra GoPro. 
Quelle que soit l’inclinaison de la moto, le module doit permettre le rattrapage de l’angle de roulis 
(compensation uniquement sur 1 axe) dans des limites de plus ou moins 60° par rapport à la 
verticale. 
Attention, le dispositif à concevoir n’assure pas la stabilisation de l’image (fonction intégrée sur les 
caméras GoPro à partir du modèle Hero5 sortie en octobre 2016) 

 

2.2 Expression du besoin fondamental 
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Maintenir automatiquement à l’horizontal une caméra GoPro 
montée sur une moto 
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2.3 Contrôle de validité 
Pourquoi le besoin existe-t-il ? 

� Réaliser des vidéos ou des photographies panoramiques de qualité. 

 
 

Pour qui ou pour quoi le besoin existe-t-il ? 

� Pour permettre un visionnage agréable des prises de vues.�

�
��

Quels sont les risques d’évolution ou de disparition ? 

� Installation compliquée, temps de réponse trop lent. 

  
Le besoin est validé. 

 

2.4 Performances globales attendues 
 

� - Débattement de déclinaison/verticale : ± 60°. 

� - Poids maximum supporté par le stabilisateur de caméra : 200 g  

� - Encombrement maxi caméra incluse : 150 x 150 x 100. 

�
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3.1 Étude de produits similaires (source : www.studiosport.fr) 
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≈ 270 € ≈ 250 € ≈ 350 € 

 

Des produits performants mais chers 
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3.2 Marché visé 
Photographe et/ou vidéaste amateur mais aussi pilotes auto et/ou moto amateurs pour analyse 
des trajectoires sur circuit. 

 

3.3 Cible du prix de vente 
50 € 

 

3.4 Prévisions des ventes 
10 000 stabilisateurs sur 5 ans (marché européen) 

 

3.5 Mode et/ou lieu de vente, de distribution, de publicité. 
Boutiques accessoires auto&moto, magasins de bricolage, rayon Hi. Tech. des grandes surfaces 
et sites Internet spécialisés. 

 
�

5������
���������
��
��
����,���������,�
���������
�
�
�
�
�
�
 

 

 

 

 

�
�
�
�
�
�
�
�
�
�

����

����

����

����

Environnement au 
sens développement 

durable 

Caméra GoPro 

����

Utilisateur 

Stabilisateur caméra GoPro  
(1 axe) pour moto 

Énergie 
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Moto 

Milieu ambiant 
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Boîtier du 
servomoteur 2 lié 
la platine support 1 

Platine support 1 
du stabilisateur 
(qui sera fixé sur 
la moto) 

Levier 3 lié à la sortie 
du servomoteur 

Bielle 4 de liaison 

Axe de rotation 6 du 
support de la GoPro 

Arbre de sortie du 
servomoteur 2 

Levier 5 lié à l’axe de 
rotation du support 
GoPro 

7  
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Platine support 1 (dont une 
zone étanche pour l’électronique) 

1 Thermoplastique ou 
alliage d’aluminium 

Prototypage (dans le cadre du 
projet) - – non monobloc 

Trappe imperdable 1 Thermoplastique ou 
alliage d’aluminium 

Injection ou CN (à valider si 
thème) 

Levier 3 1 Thermoplastique ou 
alliage d’aluminium 

Injection ou CN (à valider si 
thème) 

Levier 5 1 Thermoplastique ou 
alliage d’aluminium 

Injection ou CN (à valider si 
thème) 

Bielle 4 1 Thermoplastique ou 
alliage d’aluminium 

Injection ou CN (à valider si 
thème) – non monobloc 

Axe support GoPro 6 1 Thermoplastique ou 
alliage d’aluminium 

Injection ou CN (à valider si 
thème) 

Support GoPro 1 Thermoplastique et/ou 
alliage d’aluminium 

Prototypage à priori (dans le cadre 
du projet) - – non monobloc 

Désignation Nbre Matière Observations 

�
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Ce système permet donc d’asservir l’horizontalité d’un système de prise de vues (caméra GoPro) 
embarquée sur une moto,  en commandant un actionneur de type servomoteur :  
 
 
Les réglages d’horizontalité se feront à partir d’un inclinomètre 1 axe. 
Cela est résumé par le schéma bloc ci-dessous : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
L’état d’équilibre du système correspond à CaptX = PosX donc écart=0. Toute inclinaison de la moto 
se traduira par déplacement de l’inclinomètre engendrant un écart (positif ou négatif) qui une fois 
traité agira sur le servomoteur pour rejoindre la position d’équilibre. 
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Début 

Lecture inclinaison en X  

Calcul de l’écart en X  

Commande de  
l’actionneur X  

Captage 
horizontalité 
(Inclinomètre) 

Consigne 
horizontale + 

- 
PosX 

CaptX 

écart 

Traduction 
électrique/mécanique 
(servomoteur) 

Traitement 
numérique 
(microcontrôleur) 

Mise en 
mouvement du  
système de 
prises de vues 

Auto 
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Composant  référence nombre 
microcontrôleur 

 

Arduino nano 
Ou 
Pic16F88 

1 

Servomoteur 

 

A définir 1 

Inclinomètre 1 axe 

  

 
 
SCA61T 

1 

Interrupteur on/off 

 

A choisir 1 
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0.0025°resolution (10 Hz BW, analog output) 
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